Master Maschinenbau Leichtbau

SWS CP

1. Semester 2. Semester 3. Semester 4. Semester
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Numerische Methoden und Simulation
Mehrkorpersysteme
Wissenschatftliches Arbeiten
Produktionssystematik
Wahlmodul flir Master 1
Produktentwicklung
Stromungsdynamik
Leichtbau fiir Maschinenbau
Keramik und Metallwerkstoffe
Wahlmodul fiir Master 2
Faserverbundkunststoffe
Finite Elemente Methode
Faserverbundtechnologie
Leichtbauprojekt

Wahlmodul fir Master 3
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Masterarbeit
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Semester 2. Semester 3. Semester 4. Semester
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Master Maschinenbau Robotik
SWS CP
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Numerische Methoden und Simulation
Mehrkorpersysteme
Wissenschaftliches Arbeiten
Produktionssystematik
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Wahlmodul fiir Master 1 4
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Produktentwicklung
Stromungsdynamik
Fabrikautomation
Embedded Robotics
Wahimodul fur Master 2
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Autonome Robotik
Robotersysteme

Motion Control

Optics and Vision
Wahlmodul fiir Master 3
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	Mecanical Engineering Leichtbau BOH
	Mecanical Engineering Robotik BOH

